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o Un rischio derivante da un nuovo
Rischio pericolo individuato a oppure da
emergente un'esposizione significativa nuova,
inattesa o di maggiore entita e/o dalla
suscettibilita a un pericolo noto.




crescente compenetrazione
tra mondo fisico, digitale e
biologico

La IV rivoluzione
industriale
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COME LA REALTA
VIRTUALE E QUELLA
AUMENTATA POSSONO
ESSERE UTILI NEI
LUOGHI DI LAVORO

* Per riprodurre realisticamente
ambienti e attivita di lavoro e
creare uno spazio virtuale
collaborativo

* Per creare programmi di
formazione e addestramento per |
lavoratori




Al - Virtual reality in learning anatomy

DOI: 10.7759icureus 31232

Dynamics of Metaverse and Medicine: A Review
Article

Mrudul A. Kawarase IV *, Ashish Anjankar 2

Didattica pratica



REALTA' VIRTUALE E CORSI DI PRIMO
SOCCORSO

Al - Virtual reality in learning

VR simulation
of emergency
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Automazione: robotica

 Utilizzo al posto delle persone che oggi
sono obbligate a lavorare in
ambienti pericolosi (es. mansioni con
sostanze chimiche tossiche e
cancerogene)

* il robot puo assumere posizioni non
ergonomiche, svolgere compiti che
portano ad un sforzo continuo e ripetuto
e puo movimentare carichi importanti

* il robot puo effettuare compiti monotoni
e ripetitivi che consentirebbero al g S | e
. . o : The tuture of work: robotics.

lavoratore di svolgere compiti piu 2015

cognitivi o creativi
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Stampa 3D

1. Acquisizione immagine 2. Segmentazione 3. Modellazione 3D

4, Stampa 3D
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Dispositivi
wearable per la
sicurezza in
azienda

Snsori che possono essere
inseriti in vari dispositivi, tra
anche caschi o abiti, e che
sono in grado segnalare ai
lavoratori I'esposizione a un
rischio, sia di natura
ambientale, che causato da
eventuali altre attrezzature
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Artificial

Intelligence

APPLICAZIONI

DELL'INTELLIGENZA |A consente di avere la disponibilita dei big data e la
ARTIFICIALE NEGLI capacita di elaborarli per mezzo di algoritmi.
AMBIENTI DI

LAVORO



Al e screening tumore mammella

Al applications in radiology

Artificial intelligence clinical applications
in breast diagnostic imaging

Calogero ZARCARO !, Paola CLAUSER ?* *

!Department of Biomedicine, Neuroscience and Advanced Diagnostic (Bi.N.D.), Policlinico P. Giaccone U
’Department of Biomedical Imaging and Image-guided Therapy, Medical University of Vienna, Vienna, Aus,

*Corresponding author: Paola Clauser, Department of Biomedical Iimaging and Image-guided Therapy, Me|
Guertel 18-20, 1090 Vienna, Austria. E-mail: pacla. clauser@meduniwien.ac.at

DOI: 10.23736/S2723-9284.23.00246-9

Figure 1.—Example of lesion detection and characterization with a commercial Al system. A 44-year-old patient with very dense breasts presented for her first
screening mammography. A group of amorphous calcifications was identified in the medial quadrant of the left breast (A, magnifications in B and C). The Al
system (D) correctly classified breast density as extremely dense, identified the calcifications and marked them as highly suspicious. A ductal carcinoma in situ
was found at histology.



TUTTO BENE
DUNQUE?
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Digitalizzazione e rischi emergenti

- MSD PREVENTION
- SOCIAL SUPPORT - SAFETY
« POSITIVE ATTITUDE - HAZARD REDUCTION

- INJURIES

. DISTRUST - MALFUNCTION
- AUTOMATION BIAS - COLLSIONS
- COMPLACENCY

- MOTIVATION

. SATISFACTION

- EMOTIONAL

EXHAUSTION
« NERVOUSNESS - PARTICIPATION
« IRRITABILITY
- REJECTION OF
THE SYSTEM
. ACCEPTANCE
- POSITIVE WORKFLOW
. STRESS
. PERCEIVED MONITORING
- UNCERTAINTY
- ENHANCED
COMMITMENT
- SOCIAL SUPPORT
- POSITIVE ATTITUDE > UNCERTARNTY

- FEAR OF JOB LOSS
- UNDERUTILISATION
OF THE SYSTEM - UPSKILLING
- DESKILLNG

- MISUSE

European Agency for Safety and Health at Work — EU-OSHA - 2022






RISCHI PER LA
SALUTEE
SICUREZZA SUL
LAVORO

Includono una serie di effetti legati al
funzionamento e mal funzionamento dei robot

Possono provocare incidenti e infortuni a causa
di, collisioni, arresto o avvio imprevisto del
robot, ritmo frenetico, ecc.

Ma soprattutto ................



Effetti di tipo psicologico

e carico di lavoro mentale
squilibrato

e eccessiva dipendenza dal robot

¢ stress, esaurimento emotivo,

Technostress . A
nervosismo o irritabilita

e sensazione di supportare solo il
lavoro del robot

e paura per la perdita del lavoro

¢'"virtualizzazione" del lavoro



Effetti del tecnostress

Scarsa
produttivita

Aggressivita
@ Irrequietezza

Perdita di
attenzione

Depressione

Ipertensione

Difficolta a
lavorare in
team
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